ST-01 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru
Robdét, ktore zostana wykonane przy budowie Sali sportowej z zapleczem przy Szkole Podstawowej
w Ukcie gm. Ruciane Nida dz. nr 134/1

1.2 Zakres robot

Zadanie obejmuje wykonanie w jednym lub kilku etapach:
- budowy stotowki z zapleczem

- budowy sali gimnastycznej

- zagospodarowania terenu wokot sali

1.3. Zakres Robét objetych ST

1.3.1 Wymagania ogo6lne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powiazaniu ze Specyfikacjami Technicznymi: we-
dhug spisu tresei.

1.3.2 Niezaleznie od innych postanowien beda stosowane przez Wykonawce normy panstwowe, instrukcje
1 przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznych.

1 .4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z wlasciwymi obowigzujacymi
przepisami, z ST-00.00 ,,Wymagania Ogolne" i wiasciwymi zharmonizowanymi Europejskimi lub Pol-
skimi Normami

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania Robot 1 ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania podano w ST-00.00 ,,Wy-
magania Ogolne"

2. MATERIALY

Dla poszczeg6lnych elementdw robot uzyto nastgpujacych materiatow.

- bale iglaste obrzynane nasycone grubosci 50-64 mm klasy HI wedtug BN-75/9222-02 1 PN-75/D-96000
- drewno iglaste, okragle nasycone na stemple wedlug BN-75/9222-02 i PN-75/D-96000

- stupki drewniane iglaste o $rednicy 70 mm wedtug BN-75/9222-02 1 PN-75/D-96000

- stupki drewniane iglaste o $rednicy 120 mm wedtug BN-75/9222-02 i PN-75/D-96000

- pospotka wedhug PN-B-11111:1996 1 PN-B-11113:1996

- piasek na podsypke 1 obsypke wedtug PN-B-11113:1996

3.SPRZET
Do wykonania poszczeg6lnych elementéw robdt uzyto nastegpujacego sprzetu:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,
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- tyczki, faty, taSmy stalowe 1 ruletki.
- sprzet do odwodnienia wykopow

- zageszczarka wibracyjna spalinowa
- koparka gasienicowa

- koparko-spycharka

- spycharka gasienicowa

- ladowarka kotowa

- ubijak spalinowy

4. TRANSPORT

4.1. Dla poszczegdlnych elementéw robot uzyto nastepujacych srodkéw transportowych:

- samochod samowytadowczy
- samochdd skrzyniowy

4.2. Przewiduje si¢ transport zdjetego humusu na sktadowisko przy obiektowe w celu jego pdzniej-
szego wykorzystania do umocnienia skarp

4.3. Przewiduje si¢ odwiezienie gruntu nieno$nego uzyskanego z wykopow na sktadowisko przy
obiektowe na odlegtos¢ 1 km .

4.4. Przewiduje si¢ dowdz gruntu nosnego na wymiang z odlegtosci 4 km w raz z pozyskaniem.

4.5. Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaty
wczesnie] zaakceptowane na piSmie przez Inzyniera.

4.6. Grunty z wykopow nalezy przewozi¢ w sposdb uniemozliwiajacy wysypywanie si¢ przewozne-
go materiatu na drogg lub nanoszenie gruntu na kotach samochodéw na drogi dojazdowe. W wypadku
wystapienia zanieczyszczania drég dojazdowych przewozonym materialem Wykonawca podejmie srod-
ki w celu uprzatnigcia materiatu oraz uniemozliwienia dalszego zanieczyszczania drog lub poniesie
koszty tych czynnosci wykonanych przez odpowiednie stuzby lub innych Wykonawcow wskaza-

nych przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotyczace prowadzenia Robo6t podano w Specyfikacji technicznej ST-00. 00 ,,Wy-
magania ogdlne".
5.2. Prace pomiarowe

Prace pomiarowe nalezy wykona¢ zgodnie z pkt. 1.3. oraz Instrukcjami GUGiK wymienionymi w
punkcie 10 niniejszej ST.

Roboty obejmuja wykonanie:
a) odtworzenia dla potrzeb Dokumentacji Projektowe;:
- punktoéw osi trasy,
- punktow wyznaczajacych mierzone przekroje poprzeczne,
- reperow roboczych,
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b) uzupekienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkdéw i koncoéw krzywych przejsciowych 1 tu-
kéw kotowych,

¢) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojéw wedhug potrzeb,

d) wyznaczenia dodatkowych punktéw osi w rejonie obiektow 1 zatozenie reperéw roboczych przy tych
obiektach,

e) stabilizacji punktow w sposob chroniacy je przed zniszczeniem,
f) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

g) w razie potrzeby odtworzenie 1 ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy geo-
dezyjnej 1 ustalenie ich wspdtrzednych, tacznie z ich zgloszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyj-
nego,

h) utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezbednym zakresie, 1) aktualizacja zasobu mapowego w zakre-
sie wynikajacych z przepisow Prawa Geodezyjnego oraz szczegdtowych ustalen innych ST
5.3. Zdjecie warstwy humusu i darniny

5.3.1.Humus nalezy zdja¢ na glebokos$¢ jego zalegania, to jest srednio 20 cm. W miejscach, gdzie warstwa
humusu jest grubsza niz powyzej zalozona, nalezy ja zdja¢ na petna glebokos$¢ zalegania.

5.3.2.Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny
by¢ przez Wykonawceg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, zaggszczaniem,
najezdzaniem przez pojazdy.

5.3.3.Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opaddéw i1 bezposrednio po nich, aby unikna¢
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.
54. Wykonanie wykopow

5.4.1. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Organizacji 1 Harmonogram Robot uwzgled-
niajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane wykopy.

5.4.2.Wykopy z przerzutem poprzecznym w celu wykorzystania na miejscu do budowy nasypdéw nalezy
wykonywa¢ mechanicznie za pomoca sprzgtu wyszczegonionego w punkcie 3.

5.4.3.Wykopy z transportem gruntu przewidziano jako wykonywane mechanicznie za pomoca sprzgtu
wyszczegdnionego w punkcie 3 14 oraz recznie.

5.4.4. Wykopy nalezy wykonywac z zachowaniem nastgpujacych wymagan:

- odchylenie osi korpusu ziemnego w wykopie od osi projektowanej nie moze by¢ wigksze niz 10 cm;

- roznica w stosunku do projektowanych rzednych Robot ziemnych nie moze przekracza¢ +1 cmi-3 cm;
- szerokos$¢ korpusu nie moze r6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz 10 cm;

- krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman;

- pochylenie skarp wykopu nie moze r6zni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10%;

- maksymalna glgbokos¢ wklgsnigc na powierzchni skarp wykopu nie moze przekracza¢ 10 cm.

5.4.5.Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie
trwania Robot ziemnych. Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera przewidywany sposob od-
wodnienia wykopow oraz sprzet do tego przewidziany.

5.5. Wykonanie wykopdw pod sie¢: technologiczna, wodociagowa, kanalizacji sanitarnej, kanalizacji
deszczowej, odwodnienia terenu, kabli energetycznych.
5.5.1. Wykopy pod sie¢ wodociagowa, technologiczna.

Przed rozpoczgciem Robot jest konieczne wytyczenie sytuacyjne trasy sieci. Dopuszczalne sa odchy-
Iki trasy sieci od projektowanej nie przekraczajace 0,1 m i nie naruszajace granic nieruchomosci grun-
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towych. Zatozono wykonanie wykopdw pod projektowane rurociagi przy uzyciu sprzgtu mechanicz-
nego na glebokosci do 2,0 m. Wykopy nalezy wykona¢ wasko przestrzenne o $cianach pionowych ze spad-
kami podanymi na profilu podtuznym. Deskowanie $cian nalezy prowadzi¢ w miarg jego glgbienia. Przed
przystapieniem do Robot nalezy doktadnie zlokalizowa¢ przebieg kolidujacych urzadzen podziemnych po-
przez wykonanie przekopdéw kontrolnych. Przekopy kontrolne nalezy wykonywac recznie pod nad-
zorem zainteresowanych instytucji  (przedstawicieli ~wlascicieli uzbrojenia) z  zachowaniem
szczegolnej ostroznosci, skutecznie zabezpieczy¢ 1 oznakowaé wykopy.

5.5.2. Wykopy pod sie¢ kanalizacji sanitarnej, kanalizacji deszczowej 1 odwodnienia terenu

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za po-
moca kotkow osiowych, kotkéw $wiadkéw 1 kotkow krawedziowych. W przypadku niedostatecznej
ilo$ci reperow statych. Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzgdnymi sprawdzonymi przez shi-
7by geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw 1 ich rzedne przekaze Inzynierowi.

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot wykopu (recz-
nie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego sprze¢tu mechanicznego. Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewngtrznymi wymiarami
kanatu, do ktorych dodaje si¢ obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczel-
nienie stykow. Deskowanie §cian nalezy prowadzi¢ w miarg jego glebienia. Wydobyty grunt z wykopu
powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce na odktad. Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane
ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowe;j, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na po-
ziomie wyzszym od rzgdnej projektowanej o 0,20 m. Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powi-
nno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonaw-
ca wykona rgcznie lub w sposob uzgodniony z Inzynierem. W gruntach skalistych dno wykopu powi-
nno by¢ wykonane od 0,10 do 0,15 m glebiej od projektowanego poziomu dna.

5.5.3.Rowy pod kable energetyczne.

Rowy pod kable nalezy wykonywa¢ za pomoca sprzgtu mechanicznego lub rgcznie w zaleznosci od wa-
runkéw terenowych i podziemnego uzbrojenia terenu, po uprzednim wytyczeniu ich tras przez stuzby
geodezyjne.

Wymiary poprzeczne rowdw uzaleznione sa od rodzaju kabli 1 ich ilosci uktadanych w jednej warstwie.

Glebokos¢ rowu okreslona jest glebokoscia utozenia kabla powigkszona o 10 cm, natomiast szeroko$¢ dna
rowu 0,4 m. Na dno wykopu nalezy nasypa¢ warstwe piasku o grubosci 15 cm.

5.6. Podsypka i zasypka pod sie¢: technologiczna, wodociagowa, kanalizacjji sanitarnej, kanalizacji desz-
czowej, odwodnienia terenu, kabli energetycznych.

Do wykonania podsypki na dnie wykopu pod rurociagi i kable oraz zasypanie moze by¢ uzyty piasek zwy-
kty o wskazniku r6znoziarnistosci U>5, nie noszacy cech wysadzinowosci, bez okreslania innych jego cech.

Rurociagi 1 kable nalezy ukiada¢ na dnie wykopu na podsypce piaskowej o grubosci 15 cm obsypac 1 przykry¢
je warstwa piasku o grubosci 15 cm.

5.7. Zasypywanie wykopOw z zaggszczeniem

Do zasypania fundamentéw i $cian fundamentowych obiektow kubaturowych oraz formowania na-
sypow nalezy wykorzysta¢ grunty zwirowe 1 piaszczyste oraz grunty gliniasto piaszczyste pochodzace z
wykopoéw na odklad lub dowiezione spoza strefy robdt z wyltaczeniem gruntéw pylastych. gliniasto-piaszczy-
stych. pylowych, lessowych i nienosnych. Zasypke nalezy wykona¢ warstwami metoda podtuzna, boczna
lub czolowa z jednoczesnym zaggszczaniem. Grubos¢ usypywanych warstw jest zalezna od zastosowa-
nych maszyn i srodkow transportowych 1 winna wynosi¢ 25-35 cm przy zastosowaniu spycharek. Do
zageszcezenia gruntdw nalezy uzy¢ maszyn takich jak: walce wibracyjne, wibratory o recznym prowa-
dzeniu, ptyty ubijajace w zaleznosci od dostgpu do miejsca warstwy zaggszczanej. Stopien zageszczenia
winien wynosi¢ 0.95 - 1.0. Przy obiektach liniowych przed zasypaniem dno wykopu nalezy osuszy¢ i
oczysci¢ z zanieczyszczen pozostatych po montazu przewodu. Uzyty material 1 sposob zasypania prze-
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wodu nie powinien spowodowac uszkodzenia utozonego przewodu i obiektow na przewodzie oraz izola-
cji wodoszczelnej Grubosci warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu
powinna wynosi co najmniej 0,5 m. Materialem zasypu w obrebie strefy niebezpiecznej powinny by¢: grunt
wydobyty z wykopu, bez grud 1 kamieni, mineralny, sypki, drobno- lub $rednioziamisty wg PN-86/B-
02480. Materiat zasypu powinien by¢ zaggszczony ubijakiem po obu stronach przewodu, ze szczegdlnym
uwzglednieniem wykopu pod ztacza.

Najistotniejsze jest zaggszczenie gruntu przez podbicie w tzw. pachwinach przewodu. Podbijanie nalezy
wykona¢ ubijakiem po obu stronach przewodu zgodnie z PN-B-06050. Zasypke wykopu powyzej warstwy
ochronnej dokonuje si¢ gruntem rodzimym warstwami z jednoczesnym zageszczeniem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6. 1. Ogdlne wymagania
Ogoblne wymagania dotyczace prowadzenia Robot podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne"

6.2 Kontrola i badanie w trakcie Rob6t 1 odbioru

Przedmiotem kontroli bgdzie sprawdzanie wykonywania Robot w zakresie ich zgodnos$ci z Dokumentacija
Projektowa, Specyfikacja Techniczna 1 instrukcjami Inzyniera.

6.2.1 .Prace pomiarowe

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania robdt geodezyjnych zgodnie z wymaganiami i doktadno-
sciami okreslonymi w przepisach podanych w punkcie 10

6.2.2.Zdjecie warstwy humusu i darniny

Sprawdzenie jakos$ci Robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunig¢cia humusu z powierzch-
ni pasa Robdt ziemnych

6.2.3.Wykonanie wykopoéw

W czasie kontroli szczegolng uwage nalezy zwrocic na:

- odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wiasciwosci;

- zapewnienie statecznosci skarp;

- odwodnienie wykopow w czasie wykonywania Robot i po ich zakonczeniu;

- doktadno$¢ wykonania wykopow;

- biezace oczyszczanie nawierzchni jezdni z zanieczyszczen nanoszonych samochodami przewozacymi
grunt.

6.2.4. Wykonanie wykopow pod sie¢: technologiczna, wodociagowa, kanalizacji sanitaraej, kanalizacji desz-
czowej, odwodnienia terenu, kabli energetycznych.

Wykonawca jest zobowiazany do statej 1 systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie 1 z
czestotliwoscia okreslona w niniejszej ST 1 zaakceptowana przez Inzyniera. W szczego6lno$ci kontrola powi-
nna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zalozonych taw celowniczych w nawiazaniu do podanych statych punktow wy-
sokosciowych z doktadnoscia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

- po wykonaniu wykopow pod sieci sprawdzeniu podlegaja wymiary poprzeczne i zgodno$¢ ich tras z do-
kumentacja geodezyjna

6.2.5.Podsypka 1 zasypka pod sie¢: technologiczna, wodociagowa, kanatizacjji sanitarnej, kanalizacji
deszczowej, odwodnienia terenu, kabli energetycznych.
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Kontrola jakosci polega na:
- sprawdzeniu jakosci piasku uzytego do podsypki i zasypki
- sprawdzenie grubosci warstwy
- sprawdzeniu prawidlowosci zaggszczenia piasku
6.2.6.Zasypywanie wykopow z zageszczeniem
Kontrola jakosci polega na:
- sprawdzeniu jako$ci gruntu uzytego do zasypania

- sprawdzeniu prawidlowosci zageszczenia gruntu

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Robot podana w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne"

7.2. Jednostka obmiaru
Jednostkami obmiaru wykonania robdt sa jednostki okreslone w Przedmiarze Robot.

8. ODBIOR ROBOT

8. 1. Ogdlne zasady odbioru Robot podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne" 8.2. Prace pomiarowe

Roboty objete ST odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicow, dzien-
nikdéw pomiarowych i protokotéw wedhug zasad okreslonych w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne"

8.3. Zdjecie warstwy humusu i darni

Zdjecie warstwy humusu podlega odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu wedlug zasad
podanych w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne"

8.4. Wykonanie wykopow

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, jezeli wszystkie
wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaly si¢ zgodne z wymogami.

8.5. Wykonanie wykopow pod sie¢: technologiczna, wodociagowa, kanalizacji sanitarnej, kanalizacji
deszczowej, odwodnienia terenu, kabli energetycznych.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, jezeli wszystkie
wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaly si¢ zgodne z wymogami.

W przypadku niezgodnosci cho¢ jednego elementu Rob6t z wymaganiami Roboty ziemne uznaje si¢ za
niezgodne z Dokumentacja Projektowa 1 Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

8.6. Podsypka i zasypka pod siec: technologiczna, wodociagowa, kanalizacji sanitarnej, kanalizacji
deszczowej, odwodnienia terenu, kabli energetycznych.

Odbioru wykonanych Robot dokonuje Inzynier na budowie na zasadach okreslonych w ST-00.00 ,,Wy-
magania Ogolne" jak dla Robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z Dokumentacja Projektowa, jezeli wszystkie wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach
okazaly si¢ zgodne z wymogami. W przypadku niezgodno$ci cho¢ jednego elementu Robdt z wy-
maganiami, Roboty uznaje si¢ za niezgodne z Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazany
jest do ich poprawy na wlasny koszt.
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8.7. Zasypywanie wykopOw z zaggszczeniem

Odbioru wykonanych Robot dokonuje Inzynier na budowie na zasadach okreslonych w ST-00.00 ,,Wy-
magania Ogolne" jak dla Robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, jezeli wszystkie wyniki badan
przeprowadzonych przy odbiorach okazaly si¢ zgodne z wymogami.

W przypadku niezgodnosci cho¢ jednego elementu Robot z wymaganiami, Roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa 1 Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przedtozone nastepujace dokumenty:
wyniki wszystkich wymaganych pomiaréw i badan
- protokoty wszystkich odbioréw robot zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci

199

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne

9.2 Platnosci

Nalezne ptatnosci wyliczone beda za wykonane Roboty zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Ob-
miarem Robot i ocena jakosci wykonania Robdt - w oparciu o ceny jednostki obmiarowej, podane w
Wycenionym Przedmiarze Robét.

9.2.1 .Prace pomiarowe
Cena wykonania Robot obejmuje:

- wykonanie wszystkich niezbgdnych czynnosci okreslonych w niniejszej ST na podstawie szkicow 1 zien-
nikow pomiardw geodezyjnych oraz protokotéw kontroli zgodnie z zasadami okreslonymi w ST-00.00.
»Wymagania Ogdlne",

- pozyskanie niezbednych materialtdw geodezyjnych,

- wykonanie niezbednych zgloszen 1 innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
- zakup 1 transport materiatlow 1 sprzetu,

- oznakowanie miejsca Robot 1 jego utrzymanie

9.2.2. Zdjecie warstwy humusu i darniny
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- rgczne 1 mechaniczne zdjgcie warstwy humusu na petna glebokos¢ jego zalegania,
- zaladunek i transport humusu na sktadowisko przyobiektowe Iub na wysypisko,

- utrzymanie odkltadu w niezbednym zakresie,
- biezace oczyszczanie drog dojazdowych z resztek przewozonego humusu nanoszonego kotami pojazdow,

- rekultywacja terenu po likwidacji odkladu,
- oznakowanie miejsca robdt 1 jego utrzymanie

- wykonanie niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen
9.2.3.Wykonanie wykopow

Cena wykonania robot obejmuije:

- prace pomiarowe,

- wykonanie wykopu - w cze$ci ze zlozeniem na odkladzie, a w czgsci - z przewozem na sktadowi-
sko przyobiektowe w celu pdzniejszego wykorzystania do budowy nasypow,
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- odwiezienie nadmiaru urobku na odleglo$¢ niezbedna na odkiad

- umocnienia wykopdéw w niezbednym zakresie, zapewniajacym bezpieczne warunki realizacji robot
- profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

- wykonanie niezbednych zej$¢ do wykopu

- wykonanie ktadek przejsciowych i ktadek dla pieszych

- wykonanie barierek zabezpieczajacych

- oplaty za nadzor przedstawicieli whascicieli urzadzen podziemnych

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i1 badan laboratoryjnych,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonania,

- biezace utrzymanie w czysto$ci nawierzchni Jezdni- usuwanie zanieczyszczen nanoszonych samocho-
dami przewozacymi grunt,

- rekultywacja terenu odktadu i wysypiska (lub jego koszt),
- oznakowanie i zabezpieczenie Robdt 1 jego utrzymanie.

9.2.4. Wykonanie wykopdw pod siec: technologiczna, wodociagowa, kanalizacji sanitarnej, kanalizacji desz-
czowej, odwodnienia terenu, kabli energetycznych.

Cena wykonania robot obejmuje:
- prace pomiarowe,

- wykonanie wykopu - w czg$ci ze zlozeniem na odkladzie, a w czgsci - z przewozem na sktadowisko
przyobiektowe na odlegtos¢ do 1 km w celu pdzniejszego wykorzystania do budowy nasypow,

- odwiezienie zbgdnego urobku na odlegtos¢ do 1 km

- umocnienia wykopdéw w niezbednym zakresie, zapewniajacym bezpieczne warunki realizacji robot
- profilowanie dna wykopu zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

- wykonanie niezbednych zej$¢ do wykopu

- wykonanie ktadek przejsciowych i ktadek dla pieszych

- wykonanie barierek zabezpieczajacych

- oplaty za nadzor przedstawicieli wlascicieli urzadzen podziemnych

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i1 badan laboratoryjnych,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonania,

- biezace utrzymanie w czystosci nawierzchni jezdni- usuwanie zanieczyszczen nanoszonych samochodami
przewozacymi grunt,

- rekultywacja terenu odktadu i wysypiska (lub jego koszt),

- wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiar6éw, prob i sprawdzen,

- oznakowanie 1 zabezpieczenie Robot 1 jego utrzymanie.

9.2.5.Podsypka i zasypka pod sie¢: technologiczna, wodociagowa, kanalizacji sanitarnej, kanalizacji
deszczowej, odwodnienia terenu, kabli energetycznych.

Cena wykonania robot obejmuje:

- zakup wszystkich materiatéw z transportem
- wykonanie podsypki i zasypki

- zageszczanie

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen,
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- oznakowanie i zabezpieczenie Robdt 1 jego utrzymanie.

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

9.2.6. Zasypywanie wykopow z zaggszczeniem

Cena wykonania robot obejmuje.

- pozyskanie gruntu no$nego na wymiang

- przywdz materiatu do zasypania z miejsca sktadowania lub pozyskania.
- zasypanie wykopow

- Zaggszczanie

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen,

- oznakowanie i zabezpieczenie Robdt 1 jego utrzymanie.

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Prace pomiarowe

- Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, pdz. 163 z pézn. zm.).
- Instrukcja techniczna 0-1 - Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

- Instrukcja techniczna G-3 - Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1979.

- Instrukcja techniczna G4 - Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978.

- Instrukcja techniczna G-2 - Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

- Instrukcja techniczna G-4 - Pomiary sytuacyjne 1 wysokosciowe, GUGIK, 1979.

- Wytyczne techniczne G-3.2. - Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

- Wytyczne techniczne G-3. L - Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

10.2. Zdjecie warstwy humusu i darni
- PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

- Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. z 2001 r., Nr 62, pdz. 627, Nr 115, p6z.
1229).

10.3. Wykonanie wykopow

- PN-86/B-02480. Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat 1 opis gruntow.
- PN-B-04452:2002. Grunty budowlane. Badania polowe.

- PN-88/B-04481. Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

- PN-60/B-04493. Grunty budowlane. Oznaczenie kapflamosci bieme;.

- PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

- PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

- PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

- PN-93/C-86055 Materialty wybuchowe - Amonity - Wymagania

- PN-C-86020:1994 Goérnicze zapalniki elektryczne — Wymagania

- Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Z 2001 r., Nr 62, pdz. 627, Nr 115, poz.
1229).
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10.4. Wykonanie wykopow pod sie¢: technologiczna, wodociagowa, kanalizacji sanitarnej, kanaliza-
cji deszczowe], odwodnienia terenu, kabli energetycznych.

- PN-B-10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.

- PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

- BN-75/9222-02 - Drewno $redniowymiarowe kopalniakowe 1 na stemple budowlane.

- PN-75/D-96000 - Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia

10.5. Podsypka i zasypka pod sie¢: technologiczna, wodociagowa, kanalizacji sanitarnej, kanalizacji
deszczowej, odwodnienia terenu, kabli energetycznych.

- PN-B-10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.

- PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

- PN-B-10725:1997 - Wodociagi. Przewody zewngtrzne. Wymagania i badania.

- PN-92/B-10735 - Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze

- PN-76/E-05125 - Elektroenergetyczne 1 sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie 1 budowa.

- PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne - Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych - Piasek

10.6. Zasypywanie wykopdw z zaggszczeniem
- PN-B-10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.
- PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
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